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Gliederung e

Einleitung
Unfallvermeidung
Beherrschung von Unfallen

Konsequenzen fur zuktnftige
Fahrzeugkonzepte

Zusammenfassung
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Aktive Sicherheilt

Assistenzsysteme im Uberblick el
Fahrdynamikregler Unterstltzung bei Abbiege- und Spur-
mit Kraftschluf3- der Spurfiihrung wechsel-Assistent
Uberwachung (Lane Keeping) (ASA)
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Adaptive Cruise Collision Vollkommen
Control ACC Avoidance (CA) autonomes Fahren
(Distronic) (VITA 1)
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Zusammenfassung ke

Sicherheitstechnische Entwicklungen der aktiven und
passiven Sicherheit haben zu mal3geblicher Reduzierung
der Unfalltoten gefihrt.

Zur weiteren Verbesserung muissen:

die Fahrzeuge selbst unfallvermeidend werden.

Das ist mit Hilfe mechatronischer Systeme noch zu einem
erheblichen Mal3e maglich. Ziel ist das autonome
Individualfahrzeug.

passive Sicherheitssysteme weiterentwickelt werden.
Moderne Materialien und Bauweisen stehen dazu zur
Verfigung.

Die Fahrzeuge der Zukunft werden ein hohes Mal} an
Sicherheit und Komfort haben.



