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Das europaische Satellitennavigationssystem Galileo wird voraussichtlich 2016/17 den
vollstdndigen Betrieb aufnehmen und den Nutzern eine bessere Verfugbarkeit,
Zuverlassigkeit und Genauigkeit gegeniber dem bestehenden GPS bereitstellen. Vor
diesem Hintergrund werden gegenwartig unter der Leitung der RWTH Aachen University im
Rahmen des Projekts ,Galileo above* (Anwendungszentrum fiir bodengebundenen Verkehr')
zwei Galileo Test- und Entwicklungsumgebungen (GATE) errichtet. Fir automobile
Anwendungen wird das automotiveGATE in Aldenhoven auf dem Gelande des Aldenhoven
Testing Centers (ATC, siehe Abb. 0-1), fir Anwendungen im Schienenfahrzeugbereich das
railGATE auf dem Gelande des Test- und Validation-Centers der Siemens AG in Wegberg-
Wildenrath aufgebaut. Diese ermdglichen bereits vor Inbetriebnahme des Satelliten-
navigationssystems Galileo, innovative Galileo-basierte Applikationen zu entwickeln und zu
testen.

Abb. 0-1: Aldenhoven Testing Center mit automotive GATE

Parallel zum Aufbau des Testzentrums wird im gleichen Projekt ein auf Galileo basierender
Kollisionsvermeidungsassistent (Collision Avoidance System, CAS) entwickelt und im
automotiveGATE erprobt. Das CAS soll auf Kollisionskurs befindliche Fahrzeuge (sowohl
stehende als auch bewegte) erkennen und durch Eingriff in die Fahrzeugaktorik
situationsabhangig autonom eine Notbremsung oder ein Ausweichmandver durchfiihrt. Die
genaue Erkennung des Fahrzeugumfelds (auch unter schwierigen Umgebungsbedingungen)
stellt eine Herausforderung dar, die primar durch Galileo-basierte Ortung und Fahrzeug-
Fahrzeug-Kommunikation gel6ést werden soll.

Des Weiteren fordert das Land NRW Anwendungsprojekte, die parallel zum Aufbau der
Testzentren durchgeflihrt werden. Im Rahmen dieser Férderung werden ein Galileo-basierter
Abstandsregeltempomat (Adaptive Cruise Control), ein Kurvengeschwindigkeitswarnsystem
(Curve Speed Warning) und ein adaptives Frontbeleuchtungssytem (Adaptive Front Lighting)
entwickelt, die in dieser Form erst durch eine prazise Ortungsinformation realisierbar sind.

! Das Vorhaben wird von der Raumfahrt-Agentur des Deutschen Zentrums fir Luft- und Raumfahrt e.V. mit Mitteln des
Bundeministerium fiir Wirtschaft und Technologie aufgrund eines Beschlusses des Deutschen Bundestages unter dem
Forderkennzeichen 50 NA 0902 geférdert
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